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1.2

1.3

2.2

2.3

2.4

Sissejuhatus ja lldosa

Kaesolevas juhendis kehtestatakse nduded pohivorguettevotja ning kliendi poolt
edastatavatele moodtmiste, oleku- ning juhtimissignaalidele (edaspidi ka Kkui
andmemaht) ja tingimused, millele edastatav info peab vastama. Juhendit
kohaldatakse koos litumistingimustega.

Mddtmised, oleku- ja juhtimissignaalid vahetatakse kliendi elektripaigaldise ning
pohivérguettevdtia pohi- ja varujuhtimiskeskuste vahel (edaspidi kasutatakse
juhtimiskeskuste valjendamiseks mdistet: energiasiisteemi juhtimiskeskus).

Kliendi ning jaotusvorgu elektrivorguga liidetud tootja (edaspidi koos voi eraldi
nimetatud ka kui klient) poolt kasutatav andmesidelihendus pd&hivdrguettevdtja
SCADA suunas peab vastama standardile EVS-EN 60870-5-104. Kliendi seadmete
juhtimiseks ja andmete edastamiseks tuleb kliendil paigaldada eraldi
kaugjuhtimisterminal (RTU), mille andmevahetusprotokoll Ghildub p&hivérguettevdtja
SCADA andmevahetusprotokolliga. Kliendi RTU ja pohivérguettevdtja RTU vaheline

andmevahetus ei ole lubatud.

Reaalajas toodud informatsioon

Kliendi elektripaigaldisest, tootmismoodulist ja/voi kliendi elektrivorguga liidetud
tootmismoodulist tuleb edastada energiastisteemi juhtimiskeskusele reaalajas
moodtmised, tootmismoodulite juhtimised ja asendisignaalid vastavalt juhendis
.Kliendi elektripaigaldisega seotud andmevahetuse nduded“ toodud infomahtude
tabeli vormile (edaspidi Infomahtude tabel). Infomahtude tabeli kohaldamisel liituvale
elektripaigaldisele tuleb Idhtuda muuhulgas ka liitumispunktis edastatava
elektrienergia suunast, installeeritud vdimsusest ja tootmismooduli thubist.
Pdhivorguettevdtjal on digus lisada liitumislepingu taitmise ajal elektriosa projekti
kooskdlastamise kaigus infomahtude tabelisse tdiendavaid infoobjekte ainult juhul,
kui infoobjektide lisamine on tehniliselt pohjendatud, sellega ei kaasne kliendile
ebamadistlikke kulutusi ning see on paratamatult vajalik slisteemi varustuskindluse
tagamiseks.

Ko&ik asendisignaalid tuleb anda otse primaarseadmete abikontaktidelt, abireleesid
kasutamata, nn. kaksiksignaalidena (double-contact signals).

Tuuleelektrijaama poolt energiaslsteemi juhtimiskeskusele edastatav tuule Kiirus
voib vastavalt kokkuleppele olla (ksikméoétmine, Uksikmddtmiste kogum voi
tuuleelektrijaama tuulekiiruste modtmiste keskmine, sh iga Uksikmddtmine peab
olema mdddetud tuuliku gondli kdrguselt maapinnast kas eraldi meteomastilt voi

elektrituuliku pealt.



2.5

2.6

2.6.1
2.6.2
2.7

2.8

Kui pohivérguga liitunud tuuleelektrijaam asub hajutatult mitmes erinevas
geograafilises piirkonnas gruppidena, kuid omab Uhtset litumispunkti pdhivérgu
elektrivdrguga, siis tuleb edastada reaalajas aktiivkoormuse ning meteomdétmised,
mis on satestatud punktis 2.6 iga tuulikute grupi kohta eraldi. M66tmiste komplekti
kuuluvad vahemalt grupi summaarne aktiivvdimsus (MW), tuule kiirus (m/s) ja suund
(kraadides) iga geograafiliselt eraldatud grupi kohta. Hajutatud tuuleelektrijaama
puhul on tegemist olukorraga, kus tuuleelektrijaam koosneb tuulikute gruppidest ning
grupid asetsevad Uksteisest sellisel geograafilisel kaugusel, et tuuletingimused samal
ajahetkel on eri gruppidele statistiliselt oluliselt erinevad.

Tuuleelektrijaama  poolt  energiaststeemi  juhtimiskeskusele  edastatavad
meteoroloogilised mddtmised peavad taiendavalt vastama jargmistele nduetele
mddtmise asukoha osas:

tuule Kiirus ja suund tuleb maarata tuuliku gondli kérguselt;

valisdhu temperatuur tuleb mééta maapinna korguselt.

Paikeseelektrijpama  poolt  elektrisisteemi  juhtimisekeskusele  edastatav
paikeseintensiivsus (W/m?) vdib vastavalt kokkuleppele olla Uksikmdotmine,
Uksikmdotmiste kogum voi paikeseelektrijaama paikeseintensiivsuste mddtmiste
keskmine.

Kui pbhivorguga liitunud paikeseelektrijaam asub hajutatult mitmes erinevas
geograafilises piirkonnas gruppidena, kuid omab Uhtset litumispunkti pdhivérgu
elektrivdrguga, tuleb edastada reaalajas aktiivkoormuse ning meteoroloogilised
telemddtmised iga paikeseelektrijaama grupi kohta eraldi. M&dtmiste komplekti
kuuluvad vahemalt grupi summaarne aktiivvdéimsus (MW), paikeseintensiivsus
(W/m2) ja dhutemperatuur (kraadides °C) iga geograafiliselt eraldatud grupi kohta.
Hajutatud paikeseelektrijaama puhul on tegemist olukorraga, kui paikeseelektrijaam
koosneb inverterite gruppidest ning grupid asetsevad Uksteisest sellisel geograafilisel
kaugusel, et paikeseintensiivsuse tingimusel samal ajahetkel on eri gruppidele

statistiliselt oluliselt erinevad.
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3.7
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Nouded sideuihendusele ja sideiihenduse rajamise reeglid
Sidetihendus on selle dokumendi mdistes seadmete ja andmesidekanalite kogum,
mis teeb vodimalikuks energiasisteemi juhtimiskeskuste ja kliendi RTU vahelise
andmevahetuse.

Klient peab looma sidelihenduse, kasutades IPSec pdhist virtuaalset privaatvorku
(VPN). Kliendi seadmeid ei Uhendata podhivérguettevdtja arvutivérkudesse ning
kliendi sidelihendusi ei tehta pohivorguettevotja andmesidevorkude kaudu.
Sidetihendus peab olema haalestatud nii, et paringud kliendi seadmetesse on lubatud
vahemalt neljast (4) péhivorguettevétja IP alamvorgust.

RTU seadistus peab vdimaldama neli (4) Uheaegset loogilist Uhendust
(EVS_EN_60870_5 104 p.10 Redundant connection. N=4).

Kui sidethendus katkeb, siis on pd&hivérguettevdtjal digus kliendi tarbimiskoha
voimsusluliti(d) valja lulitada, kui kliendi seade pdhjustab haireid véi avariitalituse
elektrististeemis. Sidelihenduse tookindlusele esitatavad nduded on toodud punktis
3.6.

Kliendi sidelihenduse talitluskindlus peab olema vahemalt 0,9836 (144 tundi lubatud
katkestust aastas) ning Uhekordne sidekatkestus ei tohi tletada 16 tundi.

Elektriosa projektis peavad sidelhenduse kohta olema esitatud: elektripaigaldise
sideiihenduse pohimdtteskeem ja seletuskiri, milles kajastuvad vahemalt jargmised
andmed:

Kliendi VPN kontsentraatori staatiline IP aadress;

Koikide pohivorguettevotia SCADA poolt kisitletavate seadmete (RTU jmt.)
pdhivorguettevdtja poolt ette antud |IP aadressid, mille pd&hivorguettevdtja
kooskolastab;

Selgitus (vajadusel skeemidega), kuidas klient tagab punktis 3.6 ndutud
kaideldavuse;

Andmeside loomiseks vajaliku VPN tunneli tehnilised parameetrid vastavalt
pohivorguettevdtja vormile, mis on toodud kdesoleva juhendi Lisas 1 (AS ELERING

VPN andmeside loomise (IPSec tunneli) tehnilised parameetrid).

Sidelihenduse avamise protseduur
Sidetiihenduse avamine toimub jargmise protseduuri alusel:
Klient esitab punktis 3.7 sisaldavate andmetega sidelahenduse projekti, mis

kooskdlastatakse elektriosa projekti koosseisus;
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5.3
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Parast projekti kooskdlastust esitab klient vahemalt 7 tdopdeva enne soovitud
sideithenduse loomist avalduse sidethenduse avamiseks pdhivorguettevotja
litumiste projektijuhile vdi jaotusvérguga liitunud tootmismoodulite osas e-
postiaadressile kliendihaldur@elring.ee. Sideihenduse loomise avalduses on valja
toodud kliendi kontaktisik andmeside osas, objekti nimi ning andmeside loomise
soovitav kuupaev;

Pdhivorguettevdtja edastab 5 téopaeva jooksul kliendile VPN tunneli loomiseks
vajalikud vétmed,;

Kui klient on oma sideseadmed seadistanud, siis lepib klient liitumise projektijuhiga
vahemalt 1 téopaeva ette sidellhenduse testimiseks, eduka testi jarel loetakse
andmesideUhendus looduks.

Kliendi 16plik andmemahtude tabel peab olema kooskdlastatud elektriosa projekti
koosseisus enne andmemahtude testimise algust.

Testimise tapne algus lepitakse pdhivorguettevdtja IT osakonnaga kokku vahemalt 3

té6paeva enne testimise algust.

Mootetapsus

Arvutuslik summaarne piirviga energiasusteemi juhtimiskeskusesse edastatavatel
mddtmistel (P, Q, I, U) peab jadma alla 1% ja selle tagamiseks peab klient nagema
ette oma paigaldisse tapsusnduetele vastavad moodtetrafod.

Kliendi tootmismooduli juhtimissisteemi mdotmiste tapsus peab jagédma alla 1 %.
Klient peab kasutama oma tootmismooduli juhtimiseks mddtmisi, mis on
litumispunktile voimalikult I1dhedal (eelistatult samal pingeklassil).

Edastatavate moodtmiste mddtepiirkonnad sagedusele, vooludele ja pingetele
tapsustatakse elektriosa projekti kooskdlastamise kaigus.

Kliendi RTU peab vahetama energiaststeemi juhtimiskeskusega infomahtusid,
milliste aja fikseerimise tapsus peab olema vdrdne vdi parem kui 20 ms

(resolutsiooniga 1 ms).



6 Tootmismoodaulitelt energiasiisteemi juhtimiskeskusesse edastatav signaalide maht

6.1 B-, C- ja D-kategooria tootmismoodulite piirmaarade vaartused on esitatud tabelis 1.

Tabel 1

B-, C- ja D-kategooria tootmismoodulite piirmaarad

1 Sinkroonala

2 Maksimumvoimsuse
piirmaar, millest alates
loetakse tootmismoodul

kuuluvaks B-tuupi

3 Maksimumvoimsuse
piirmaar, millest alates
loetakse tootmismoodul
kuuluvaks C-tuitpi

4 Maksimumvoimsuse
piirmaar, millest alates
loetakse tootmismoodul
kuuluvaks D-tlitpi

Balti energiasiisteem

0,5 MW

5 MW

15 W

6.2 A-tlupi tootmismoodaulitel signaalide maht

ENERGIAPARGIMOODUL JA SUNKROONMOODUL

Positsio IEC
on Andmetiiiip | Aadress Nimi Olek Kirjeldus Vaartus

1 M_ME_NC | 1001 P tuul MW Tuul MW
2 M_ME_NC | 1002 P paike MW Paike MW
3 M_ME_NC 1003 P biomass MW Biomass MW
4 M_ME_NC 1004 P hiidro MW Hiidroelektrijaamad MW
5 M_ME_NC 1005 P tahkekiitus MW Tahkekitus MW
6 M_ME_NC 1006 P gaas MW Gaas MW
7 M_ME_NC 1007 P vedelkiitus MW Vedelkiitus MW




6.3

B-tulipi tootmismoodaulitel ndutav signaalide maht

ENERGIAPARGIMOODUL

Positsioo

sattevaartus (AGC)

n Andmetiiiip | IEC Aadress Nimi Olek Kirjeldus Vaartus
JUHTSIGNAALID JA TAGASISIDE
Aktiivvéimsuse I . . _
1 C_DC_NA 1 reguleerimine (AGC, | Sisse/Vilja ':Eg\évor:;?;)e reguleerimine (AGC, :/(;I;Slsse, 01=
aFRR, mFRR) ’ J
2 C_SE_NA 6201 P site MW Aktiivvdimsuse sattevaartus Prnin = Prmax,
sammuga x
3 C_SE_NA 6202  |P languse kiirus MW/min | Aktiivvdimsuse langus kiirus (MW/min) ':"I\\/’Ivvc;‘r::‘”ffamm
4 C_SE_NA 6203 P t6usu kiirus MW/min | Aktiivvgimsuse téusu kiirus (MW/min) ':"l\\/’lvvmrf;‘amm
Aktiivvdimsuse Aktiivvdimsuse reguleerimine (AGC, To6s = 1. Vilias
5 M_SP_TA (TB) 3001 reguleerimine (AGC, | To6o6s/Valjas |aFRR, mFRR) sattevaartuse jargi -0 » val
aFRR, mFRR) (tagasiside)
6 M ME NA 1001 P site MW Akt||vv_0|_msuse sattevaartus Prin = Pmax,
- - (tagasiside) sammuga X
. .. . MW/min
7 M_ME_NA 1002 P languse kiirus MW/min Gﬂ%‘;ﬁ?“z '22?;;6';'"“3 (MW/min) | samm
- \1ag 1MW/min)
~ . . Aktiivvéimsuse tdusu kiirus (MW/min) | MW/min (samm
8 M_ME_NA 1003 P tdusu kiirus MW/min (1MW/min), (tagasiside) AMW/min)
. Teoreetiliselt vdimalik seatav
9 M_ME_NA 1004 voimalik P MW aktiivvdimsuse sattevaartus (AGC) MW
Teoreetiliselt voimalik seatav
10 M_ME_NA 1005 minimaalne P MW minimaalne aktiivvdimsuse MW




Aktiivvoimuse kiire piiramine

11 C_DC_NA 1 P avariipiirang 80% | Valja/Tddsse | Avariipiirang 80% aktiivvéimsusest 10=0n,01=0ff
12 C_DC_NA 2 P avariipiirang 60% | Valja/Tddsse | Avariipiirang 60% aktiivvdimsusest 10=0n,01=0ff
13 C_DC_NA 3 P avariipiirang 40% | Valja/Tddsse | Avariipiirang 40% aktiivvdimsusest 10=0n,01=0ff
14 C_DC_NA 4 P avariipiirang 20% | Valja/Tddsse | Avariipiirang 20% aktiivvdimsusest 10=0n,01=0ff
. 5 T
15 M_SP_TA (TB)| 3002 P avariipiirang 80% |Téés/Valjas |/ \vanipirang 80% aktivvoimsusest | 4 o
(tagasiside)
— 5 —
16 M_SP_TA (TB) | 3003 P avariipirang 60% | Téés/Valjas | aripirang 60% aktivvoimsusest On=1,0ff=0
(tagasiside)
— 5 —
17 M_SP_TA (TB) | 3004 P avariipirang 40% | Téés/Valjas | Variipirang 40% aktivvoimsusest On=1,0ff=0
(tagasiside)
— 5 —
18 M_SP_TA (TB) | 3005 P avariipiirang 20% | Toos/Valjas (Atggggglrgg? 20% akliivvoimsusest On=1,0ff=0
MOOTMISED, INFORMATSIOON OPERAATORILE
19 M_ME_NA 1006 F;erg'aparg'mwd“' MW Aktiivvaimsuse mddtmine neto MW
20 M_ME_NA 1007 Fgerg'aparg'mwd“' MW Aktiivvimsuse mddtmine bruto MW
21 M_ME_NA 1008 Toost valjas olev P | MW Toost valjas olev nimiaktiivvéimus MW
INFORMATSIOON PROGNOOSISUSTEEMILE
22 M_ME_NA 1010 Tuule Kiirus m/sek Tuule Kiirus m/sek
23 M_ME_NA 1011 Tuule suund deg Tuule suund deg
24 M_ME_NA 1012 Ohu temperatuur C Ohu temperatuur C
25 M_ME_NA 1013 Ohu réhk mbar (hPa) El OLE KOHUSTUSLIK mbar (hPa)
26 M_ME_NA 1014 Paikeseintensiivsus | W/m2 Paikeseintensiivsus W/m2
SUNKROONMOODUL
Positsioo IEC
n Andmetiiip Aadress | Nimi Olek Kirjeldus Vaartus




JUHTSIGNAALID JA TAGASIDE

Aktiivvdimsuse
reguleerimine (AGC, . . Aktiivvdimsuse reguleerimine (AGC, aFRR, 10 = Sisse,
1 C_DC_NA 1 aFRR, mFRR) Sisse/Valia | 1\ rrR) 01 = Vilja
reguleerimine
2 C_SE_NA 6201 P sate MW Aktiilvvdimsuse sattevaartus Prrin - Pmas,
sammuga x
Aktiivvéimsuse
reguleerimine (AGC, o s Aktiivvdimsuse reguleerimine sattevaartuse To6s =1,
3 M_SP_TA(TB) 3001 | JFRR, mFRR) Toos/Valjas | . i (tagasiside) Viljas = 0
reguleerimine
4 M_ME_NA 1001 P sate MW Aktiivvdimsuse sattevaartus (tagasiside) Prin - Prmax,
sammuga X
5 M ME NA 1002 véimalik P MW T?ore?tlllllselt vbimalik seatav aktiivvdimsuse MW
- - sattevaartus (AGC)
6 M ME NA 1003 minimaalne P MW Teoreetiliselt vdimalik seatav minimaalne MW
- - aktiivvdimsuse sattevaartus (AGC)
MOOTMISED, INFORMATSIOON OPERAATORILE
7 M_ME_NA 1004 Slnkroonmooduli P MW Aktiivvdimsuse mddtmine neto MW
8 M_ME_NA 1005 Slnkroonmooduli P MW Aktiivvdimsuse mddtmine bruto MW
9 M_ME_NA 1006 Toost valjas olev P MW Toost valjas olev nimiaktiivvéimus MW
6.4 C-tliupi tootmismoodulitel noutav signaalide maht
ENERGIAPARGIMOODUL
IEC
Positsioon Andmetiiiip |Aadres |Nimi Olek Kirjeldus Vaartus
s




JUHTSIGNAALID JA TAGASIDE

SAGEDUSSTABIILSUSE TAGAMISEKS NOUTAVAD SIGNAALID

Primaarreguleerimine

10 = Toosse, 01 =

1 C_DC_NA 1 (FCR) Toosse/Valja Primaarreguleerimine (FCR) 10 % Valja
. e 2-12 %,
2 C_SE_NA 6201 statism % Statismi sattevaartus
sammuga 1 %
3 C_SE NA 6202 sagedusregulaatori mHz S?ged_y"sregulaatorl tundetuse 0 - 500 mHz,
tundetus sattevaartus sammuga 10 mHz
M_DP_TA Primaarreguleerimine | ... ... Primaarreguleerimine (FCR) 10 % Tdos = 1, Valjas =
4 (TB) 3001 | rcR) Toos/Valjas (tagasiside) 0
_ o,
5 M_ME_NA 1001 statism % Statismi sattevaartus (tagasiside) 2-12"%, o
sammuga 1 %
6 M_ME_NA 1002 sagedusregulaatori mHz S?ged.y:%regulaatorl. tgndetuse 0 - 500 mHz,
tundetus sattevaartus (tagasiside) sammuga 10 mHz
'SAGEDUSSTABIILSUSE VOI PIRKONNA STABIILSUSE TAGAMISEKS NOUTAVAD SIGNAALID|
AKTIIVVOIMSUSE REGULEERIMINE SATE JARGI KOOS TOUSU JA LANGUS KIIRUSEGA
Aktiivvdimsuse I . e _
7 C_DC_NA 2 reguleerimine (AGC, |Tédsse/Vilja :l;g\évorlnrrllzsg;()a reguleerimine (AGC, :/(;I;Toosse, 01=
aFRR, mFRR) ’ J
8 C_SE_NA 6203 P sate MW Aktiivwvdimsuse sattevaartus Prin - Prmas
sammuga X
. . Aktiivvdimsuse langus Kiirus MW/min (samm
9 C_SE NA 6204 P languse Kiirus MW/min (MW/min) AMW/min)
~ . . Aktiivwdimsuse tdusu kiirus MW/min (samm
10 C_SE _NA 6205 P tbusu kiirus MW/min (MW/min) IMW/min)
Aktiivvdimsuse Aktiivvdimsuse reguleerimine (AGC, e .
11 ?%))P—TA 3002 | reguleerimine (AGC, |Té6s/Valjas aFRR, mMFRR) sattevaartuse jargi '(IJ'oos =1, Valjas =
aFRR, mFRR) (tagasiside)
12 M_ME_NA 1003 P séte MW Akt||vv.0|.msuse sattevaartus Pmin = Pmax,
(tagasiside) sammuga x

10




Aktiivvéimsuse langus Kiirus

MW/min

13 M_ME_NA 1004 P languse kiirus MW/min (MW/min) (1MW/min), (tagasiside) (samm 1MW/min)
~ - . Aktiivvdimsuse téusu kiirus (MW/min) | MW/min (samm
14 M_ME_NA 1005 P téusu kiirus MW/min (1MW/min), (tagasiside) AMW/min)
I Teoreetiliselt vdimalik seatav
15 M_ME_NA 1006 voimalik P MW aktiivvdimsuse sattevaartus (AGC) MW
Teoreetiliselt vdimalik seatav
16 M_ME_NA 1007 minimaalne P MW minimaalne aktiivvdimsuse MW
sattevaartus (AGC)
AKTIIVVOIMUSE KIIRE PIIRAMINE
17 C_DC_NA 3 P avariipiirang 80% Valja/Toosse Avariipiirang 80% aktiivvdimsusest 10=0n,01=0ff
18 C DC NA 4 P avariipiirang 60% | Valja/To6sse Avariipiirang 60% aktiivvdimsusest 10=0n,01=0ff
19 C_DC_NA 5 P avariipiirang 40% | Valja/T66sse Avariipiirang 40% aktiivvdimsusest 10=0n,01=0ff
20 C_DC_NA 6 P avariipiirang 20% Valja/Toosse Avariipiirang 20% aktiivvdimsusest 10=0n,01=0ff
- 5 —
21 M_SP_TA 13003 |P avariipirang 80% | Té6s/Valjas Avariipiirang 80% aktiivvoimsusest | 54 e
(TB) (tagasiside)
— 5 —
22 MSP_TA 13004 |P avariipirang 60% | Té6s/Valjas Avariipiirang 60% aktiivvoimsusest | 54 e
(TB) (tagasiside)
— 5 —
23 M_SP_TA 13005  |P avariipirang 40% | Toss/Valjas Avariipiirang 40% aktiivvoimsusest | o4 o
(TB) (tagasiside)
— 5 —
24 M_SP_TA 13006 |P avariipirang 20% | Toss/Valjas Avariipiirang 20% aktiivvoimsusest | o4 o
(TB) (tagasiside)
MOOTMISED, INFORMATSIOON OPERAATORILE
25 M_ME NA  [1008 g”erg'aparg'mo"d“" MW Aktiivvgimsuse médtmine neto MW
26 M_ME_NA  [1009 E”erg'aparg'm""d“" MW Aktiivvdimsuse mddtmine bruto MW
27 M_ME_NA 1010 Toost valjas olev P MW Toost valjas olev nimiaktiivvdimus MW

ALARMID, INFORMATSIOON OPERAATORILE

11




M_SP_TA Avariline Avariiline primaarreguleerimine
29 o 3007 primaarreguleerimine | Tekkis/Tagastus | . P gl On=1,0ff=0
(TB) " Ulesageduse korral t66s (LFSM-O)
Ulesageduse korral
Avariiline - . -
30 M_SP_TA 3008 primaarreguleerimine | Tekkis/Tagastus Avariline prlmaarreg.gllleerlmlne On=1,0ff=0
(TB) alasageduse korral t66s (LFSM-U)
alasageduse korral
INFORMATSIOON PROGNOOSISUSTEEMILE
31 M_ME_NA 1012 Tuule Kiirus m/sek Tuule Kiirus m/sek
32 M_ME_NA 1013 Tuule suund deg Tuule suund deg
33 M_ME_NA 1014 Ohu temperatuur C Ohu temperatuur C
34 M_ME_NA 1015 Ohu réhk mbar (hPa) El OLE KOHUSTUSLIK mbar (hPa)
35 M_ME_NA 1016 Paikeseintensiivsus | W/m2 Paikeseintensiivsus W/m2
SUNKROONMOODUL
Positsioo IEC
n Andmetiiiip | Aadress |Nimi Olek Kirjeldus Vaartus
JUHTSIGNAALID JA TAGASIDE
SAGEDUSSTABIILSUSE TAGAMISEKS NOUTAVAD SIGNAALID
1 C DC NA 1 Primaarreguleerimine Tdosse/Valja Primaarreguleerimine (FCR) 10 % 10 = Toosse,
_DC_ (FCR) ) 9 ° 01 = Vilja
2-12 %,
2 C_SE_NA 6201 statism % Statismi sattevaartus sammuga 1
%
. . 0 - 500 mHz,
3 C_SE NA 6202 sagedusregulaatori mHz Slgged.y"sregulaatorl tundetuse sammuga 10
tundetus sattevaartus
mHz
M_DP_TA Primaarreguleerimine o s Primaarreguleerimine (FCR) 10 % Tdéos =1,
4 (TB) 3001 1 reRy Toos/Valjas | i sasiside) Viljas = 0
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2-12 %,

5 M_ME_NA 1001 statism % Statismi sattevaartus (tagasiside) sammuga 1
%
. . 0 - 500 mHz,
6 M _ME_NA 1002 sagedusregulaatori mHz S?ged_y"sregulaatorl_ t_undetuse sammuga 10
tundetus sattevaartus (tagasiside) mHz
'SAGEDUSSTABIILSUSE VOI PIRKONNA STABIILSUSE TAGAMISEKS NOUTAVAD SIGNAALID|
AKTIIVVOIMSUSE REGULEERIMINE SATE JARGI KOOS TOUSU JA LANGUS KIIRUSEGA
Aktiivvdimsuse Aktiivvdimsuse reguleerimine (AGC, 10 = Sisse
7 C DC NA 2 reguleerimine (AGC, Toosse/Valja aFRR, mFRR)sattevaartuse jargi (peab e
- .. 01 = Vdlja
aFRR, mFRR) toimima ka piiranguna)
8 C_ SE_NA |6203 P site MW Aktiivvdimsuse sattevaartus Prrin - Pmas,
sammuga X
Active power ramp rate, decrease MW/min
9 C_SE_NA 6204 P languse kiirus MW/min (MW/min) (KUI TEHNILISELT ON (samm
MUUDETAV) 1MW/min)
. . . MW/min
~ - . Active power ramp rate, raising (MW/min)
10 C_SE NA 6205 P tdusu kiirus MW/min (KUI TEHNILISELT ON MUUDETAV) (samm .
1MW/min)
Aktiivvdimsuse Aktiivvdimsuse reguleerimine (AGC, o
11 ?%?P—TA 3002 |reguleerimine (AGC, TéssNValias | aFRR, mFRR)sattevaartuse jarg \T/‘.;f.’zs': .
aFRR, mFRR) (tagasiside) J
12 M_ME_NA |1003 P sate MW Aktiivvdimsuse sattevaartus (tagasiside) Prrin - Pmas,
sammuga X
Active power ramp rate, decrease MW/min
13 M_ME_NA 1004 P languse kiirus MW/min (1TMW/min), (KUl TEHNILISELT ON (samm
MUUDETAV) (feedback) 1TMW/min)
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Active power ramp rate, raising

MW/min

14 M_ME_NA 1005 P tdusu kiirus MW/min (1MW/min), (feedback) (KUI (samm
TEHNILISELT ON MUUDETAV) 1MW/min)
I Teoreetiliselt vdimalik seatav
15 M_ME_NA 1008 voimalik P MW aktiivvdimsuse sattevaartus (AGC) MW
16 M_ME_NA |1007 minimaalne P MW Teoretiliselt voimalik seatav minimaalne |,
- - aktiivvdimsuse sattevaartus (AGC)
MOOTMISED, INFORMATSIOON OPERAATORILE
17 M_ME_NA 1008 Sltinkroonmooduli P MW Aktiivvdimsuse mddtmine neto MW
18 M_ME_NA 1009 Sltinkroonmooduli P MW Aktiivwvéimsuse mddtmine bruto MW
19 M_ME_NA 1010 Toost valjas olev P MW Toost valjas olev nimiaktiivvdimus MW
ALARMID, INFORMATSIOON OPERAATORILE
Avariiline : . : -
21 M_SP_TA 3003 primaarreguleerimine Tekkis/Tagastu f\varnllne prlmaarreg.l'J.I.eerlmlne On=1,0ff=0
(TB) - s Ulesageduse korral t66s (LFSM-O)
Ulesageduse korral
Avariiline : . : -
M_SP_TA . o Tekkis/Tagastu | Avariiline primaarreguleerimine _ _
22 (TB) 3004 primaarreguleerimine S alasageduse korral to6s (LFSM-U) On=1,0ff=0

alasageduse korral
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6.5 D-tuupi tootmismoodulitel ndutav signaalide maht

6.5.1 Jaotusvorguga liitunud D-tiilipi tootmismoodulid:
ENERGIAPARGIMOODUL
IEC
Positsioo | Andmetiili | Aadres
n p s Nimi Olek Kirjeldus Vaartus
JUHTSIGNAALID JA TAGASIDE
SAGEDUSSTABIILSUSE TAGAMISEKS NOUTAVAD SIGNAALID
1 C_DC_NA |1 Zr("F"g;;reg”'ee”m'“ Tossse/Valia | Primaarreguleerimine (FCR) 10% | 10 = Tédsse, 01 = Vilja
2 C_SE_NA |6201 statism % Statismi sattevaartus 2-12 %, sammuga 1 %
3 C SE NA |6202 sagedusregulaatori mHz S?ged.g"sregulaatorl tundetuse 0 - 500 mHz, sammuga 10
tundetus sattevaartus mHz
M_DP_TA Primaarreguleerimin o s Primaarreguleerimine (FCR) 10 % e .
4 (TB) 3001 e (FCR) Toos/Valjas (tagasiside) Td6s =1, Valjas =0
5 M_ME_NA |1001 statism % Statismi sattevaartus (tagasiside) 2-12 %, sammuga 1 %
6 M ME_NA [1002 sagedusregulaatori mHz S?gedy"sregulaatorl_ tyndetuse 0 - 500 mHz, sammuga 10
tundetus sattevaartus (tagasiside) mHz
SAGEDUSSTABIILSUSE VOI PIIRKONNA STABIILSUSE TAGAMISEKS NOUTAVAD SIGNAALID
AKTIIVVOIMSUSE REGULEERIMINE SATE JARGI KOOS TOUSU JA LANGUS KIIRUSEGA
Aktiivvéimsuse T -
7 C_ DC_NA |2 reguleerimine (AGC, | Todsse/Valja ,:l;g\évorlnrr;?;)e reguleerimine (AGC, 10 = Toosse, 01 = Vilja
aFRR, mFRR) ’
8 C SE_NA 6203 P sate MW Aktiivvdimsuse sattevaartus Pmin - Pmax, Sammuga x
9 C_SE_NA |6204 |P languse kiirus MW/min | AKliivvoimsuse langus kiirus MW/min (samm 1MW/min)

(MW/min)
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10 C_SE_NA 6205 P tdusu kiirus MW/min Aktiivvdimsuse tousu kiirus (MW/min) | MW/min (samm 1MW/min)
Aktiivvéimsuse Aktiivvdimsuse reguleerimine (AGC,
11 :\./II_TBE))P—TA 3002 reguleerimine (AGC, Toos/Valjas | aFRR, mFRR)sattevaartuse jargi Toods =1, Valjas =0
aFRR, mFRR) (tagasiside)
12 M_ME_NA |1003 | P séte MW ﬁ"a‘g';’;’;'ir;‘:)use sattevaartus Pain - Prax, SAMMUga X
. . Aktiivvdimsuse langus Kiirus MW/min
13 M_ME_NA 1004 P languse kiirus MW/min (MW/min) (1MW/min), (tagasiside) (samm 1MW/min)
14 M_ME_NA |1005 |P tdusu Kiirus MW/min Gﬂ%ﬂﬁ“gg;g;‘f d‘;';rus (MW/min) | \wjmin (samm 1MW/min)
. Teoreetiliselt vdimalik seatav
15 M_ME_NA 11006 voimalik P MW aktiivwdimsuse sattevaartus (AGC) MW
Teoreetiliselt vdimalik seatav
16 M_ME_NA (1007 minimaalne P MW minimaalne aktiivvdimsuse MW
sattevaartus (AGC)
AKTIIVVOIMUSE KIIRE PIIRAMINE
17 C_DC_NA |3 P avariipiirang 80% | Valja/Todsse Avariipiirang 80% aktiivvdimsusest 10=0n,01=0ff
18 C_DC_NA |4 P avariipiirang 60% | Valja/Todsse Avariipiirang 60% aktiivvdimsusest 10=0n,01=0ff
19 C_DC_NA |5 P avariipiirang 40% | Valja/To6sse Avariipiirang 40% aktiivvdimsusest 10=0n,01=0ff
20 C_DC_NA |6 P avariipiirang 20% | Valja/Todsse Avariipiirang 20% aktiivvdimsusest 10=0n,01=0ff
T 5 —
21 M_SP_TA 13003 |P avariipiirang 80% |Toos/Valjas |/ \variipirang 80% aktiivvoimsusest On=1,0ff=0
(TB) (tagasiside)
— 5 —
22 MSP_TA 3004  |P avariipiirang 60% |Toos/Valjas |/ \variipirang 60% aktiivvoimsusest On=1,0ff=0
(TB) (tagasiside)
— 5 —
23 M_SP_TA 13005 |P avaripirang 40% |Toosivalias | ariPirang 40% aklivvoimsusest On=1,0ff=0
(TB) (tagasiside)
— 5 —
24 M_SP_TA 13006 |P avariipirang 20% |Toss/valjas |/ Varipirang 20% aktivvoimsusest On=1,0ff=0
(TB) (tagasiside)
MOOTMISED, INFORMATSIOON OPERAATORILE
23 M _ME_NA |1008 véimalik P MW Teoreetiliselt vdimalik seatav MW

aktiivvoimsuse sattevaartus
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Toost valjas voi hoolduses olev

24 M_ME_NA | 1009 Toost valjas olev P MW R MW
nimiaktiivvéimsus
25 M_ME_NA [1010 | etuulest MW Uletuulest kasutamatu aktiivvimsus MW
kasutamatu P
26 M_ME_NA |1011 |Aatuulest MW Alatuulest kasutamatu aktiivvimsus MW
kasutamatu P
27 M_ME_NA [1012 E”erg'aparg'mmd““ MW Aktiivvaimsuse mddtmine neto MW
28 M_ME_NA [1013 E”erg'aparg'mmd““ MW Aktiivvaimsuse modtmine bruto MW
29 M_ME_NA |1014 Y;g‘s“;summ“t' Toos/Valjas | Vonkesummuti (PSS) asend On=1,0ff=0
ALARMID, INFORMATSIOON OPERAATORILE
Avariiline . - . -
30 M_SP_TA 3007 primaarreguleerimin Tekkis/Tagastu ,f\varullne prlmaarreg.l.J_I.eerlmlne On=1,0ff=0
(TB) . s Ulesageduse korral t66s (LFSM-O)
e Ulesageduse korral
Avariiline . - . -
31 M_SP_TA 3008 primaarreguleerimin Tekkis/Tagastu | Avariiline prlmaarreg.l.J_I.eerlmlne On=1,0ff=0
(TB) s alasageduse korral t66s (LFSM-U)
e alasageduse korral
INFORMATSIOON PROGNOOSISUSTEEMILE
32 M_ME_NA |1015 Tuule Kiirus m/sek Tuule Kiirus m/sek
33 M_ME_NA (1016 Tuule suund deg Tuule suund deg
34 M_ME_NA 1017 Ohu temperatuur C Ohu temperatuur C
35 M_ME_NA |1018 Ohu réhk mbar (hPa) |EI OLE KOHUSTUSLIK mbar (hPa)
36 M_ME_NA |1019 Paikeseintensiivsus W/m2 Paikeseintensiivsus W/m2
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SUNKROONMOODUL
IEC
Positsioo Aadre
n Andmetiiiup ss Nimi Olek Kirjeldus Vaartus
JUHTSIGNAALID JA TAGASIDE
SAGEDUSSTABIILSUSE TAGAMISEKS NOUTAVAD SIGNAALID
1 C_DC_NA 1 Primaarreguleerimi Toos_seNaI Primaarreguleerimine (FCR) 10 % 10= Toc.).s.se, 01=
ne (FCR) ja Vilja
_ o,
2 C _SE NA 6201 | statism % Statismi sattevaartus 2-12%, o
sammuga 1 %
3 C_SE_NA 6202 sagedusregulaatori mHz Sagedusregulaatori tundetuse sattevaartus 0 - 500 mHz,
tundetus sammuga 10 mHz
4 M_DP_TA (TB) |3001 Primaarreguleerimi | To0s/Valja Primaarreguleerimine (FCR) 10 % (tagasiside) Toos =1, Valjas =
ne (FCR) S 0
_ [5)
5 M_ME_NA 1001 | statism % Statismi sattevaartus (tagasiside) 2-12%, o
sammuga 1 %
6 M_ME_NA 1002 | sagedusregulaatori mHz Saged.utc,regulaatorl tundetuse sattevaartus 0 - 500 mHz,
(tagasiside) sammuga 10 mHz
tundetus
SAGEDUSSTABIILSUSE VOI PIIRKONNA STABIILSUSE TAGAMISEKS NOUTAVAD SIGNAALID
AKTIIVVOIMSUSE REGULEERIMINE SATE JARGI KOOS TOUSU JA LANGUS KIIRUSEGA
Aktiivvéimsuse
7 C DC NA 5 reguleerimine Todsse/Val | Aktiivvdimsuse reguleerimine (AGC, aFRR, 10 = Toosse, 01 =
- - (AGC, aFRR, ja mFRR) Valja
mFRR)
8 C_SE_NA 6203 |P site MW | Aktivvaimsuse sattevadrtus Prmin = P,
sammuga x
9 C_SE_NA 6204 |P languse kiirus MW/min | Aktiivwdimsuse langus kiirus (MW/min) MV;’f\’/I“V'\?/r(]f;r)“m
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MW/min (samm

10 C_SE_NA 6205 | P tdusu kiirus MW/min | Aktiivvdimsuse tdusu kiirus (MW/min) :
1TMW/min)
Aktiivvéimsuse
reguleerimine Toos/Valja | Aktiivvdimsuse reguleerimine (AGC, aFRR, Td6s = 1, Valjas =
1 M_DP_TA(TB) 13002 | AGc, aFRR, s mFRR) séttevadrtuse jargi (tagasiside) 0
mFRR)
12 M_ME_NA 1003 | P sate MW Aktiivvdimsuse sattevaartus (tagasiside) P = Prax,
sammuga x
. . Aktiivvdimsuse langus kiirus (MW/min) MW/min
13 M_ME_NA 1004 | P languse Kiirus MW/min (1MW/min), (tagasiside) (samm 1MW/min)
~ . : Aktiivvdimsuse téusu kiirus (MW/min) MW/min (samm
14 M_ME_NA 1005 | P tdusu kiirus MW/min (1MW/min), (tagasiside) AMW/min)
15 M _ME_NA 1006 | vaimalik P MW T?ore?t.llllselt vbimalik seatav aktiivvdimsuse MW
sattevaartus (AGC)
16 M_ME_NA 1007 | minimaalne P mw | | eoreetiliselt voimalik seatav minimaaine MW
aktiivvdimsuse sattevaartus (AGC)
MOOTMISED, INFORMATSIOON OPERAATORILE
17 M_ME_NA 1008 ﬁ“”kroonmo"d“" MW | Aktiivvgimsuse médtmine neto MW
18 M_ME_NA 1009 ﬁ“”kroonmo"d“" MW | Aktiivvgimsuse médtmine bruto MW
19 M_ME_NA 1010 | Tdo6st valjas olev P MW TB6st valjas olev nimiaktiivvdimus MW
20 M_ME_NA 1011 z/lfsr‘;‘;summ“t' Toosév alia2 |\ /snkesummuti (PSS) asend On=1,0ff=0
ALARMID, INFORMATSIOON OPERAATORILE
Avariiline
primaarreguleerimi | Tekkis/Tag | Avariiline primaarreguleerimine lGlesageduse _ _
21 M_SP_TA (TB) |3003 . v On=1,0ff=0
ne lUlesageduse astus korral t66s (LFSM-O)

korral
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Avariiline

29 M_SP_TA (TB) |3004 primaarreguleerimi | Tekkis/Tag Avarnllrle" primaarreguleerimine alasageduse On=1,0ff=0
ne alasageduse astus korral t66s (LFSM-U)
korral
6.5.2 Pohivorguettevétja vorguga liitunud D-tiilipi tootmismoodulid:
ENERGIPARGIMOODUL
IEC
Positsioo Aadres
n Andmetiip |s Nimi Olek Kirjeldus Vaartus
JUHTSIGNAALID JA TAGASIDE
SAGEDUSSTABIILSUSE TAGAMISEKS NOUTAVAD SIGNAALID
Primaarreguleerimine . . e o 10 = Toosse, 01
1 C_DC_NA 1 (FCR) Toosse/Valja | Primaarreguleerimine (FCR) 10 % - Vilia
. . 2-12 %,
2 C_SE_NA 6201 statism % Statismi sattevaartus o
sammuga 1 %
. . 0 - 500 mHz,
3 C_SE NA 6202 sagedusregulaatori mHz S?ged_y"sregulaatorl tundetuse sammuga 10
tundetus sattevaartus mHz
M_DP_TA Primaarreguleerimine s Primaarreguleerimine (FCR) 10 % Toos = 1, Valjas
4 (TB) 3001 | kR Toos/Valjas |\ asiside) =0
- (0]
5 M_ME_NA 1001 statism % Statismi sattevaartus (tagasiside) 2-12%, o
sammuga 1 %
. . 0 - 500 mHz,
6 M_ME_NA 1002 sagedusregulaatori mHz S?ged.y:%regulaatorl. tgndetuse sammuga 10
tundetus sattevaartus (tagasiside) MHz

SAGEDUSSTABIILSUSE VOI PIRKONNA STABIILSUSE TAGAMISEKS NOUTAVAD SIGNAALID
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AKTIIVVOIMSUSE REGULEERIMINE SATE JARGI KOOS TOUSU JA LANGUS KIIRUSEGA

Aktiivvdimsuse

Lisaks aktiivvdimsuse juhtimisele peab

10 = Toosse, 01

7 C DC NA 2 reguleerimine (AGC, Todsse/Vilja toimima véimsusbiiranquna - Vilia
aFRR, mFRR) plirang J
8 C_SE_NA 6203 P sate MW Aktiivvdimsuse sattevaartus Prin - Pras,
sammuga x
9 C_SE NA |6204 |P languse kiirus MW/min | Aktiivvaimsuse langus kiirus (MW/min) Mv;/{\;n\;c/s;r;m
10 C_SE_NA |6205 | P tdusu kiirus MW/min | Aktiivaimsuse t6usu kiirus (MW/min) Mv;/{\;n\;c/s;r;m
Aktiivvdimsuse Aktiivvdimsuse reguleerimine (AGC, o s
11 %E?P—TA 3002 reguleerimine (AGC, Toos/Valjas |aFRR, mFRR)sattevaartuse jargi Toos _=1(’) Valjas
aFRR, mFRR) (tagasiside)
12 M_ME_NA |1003 P sate MW Aktiivvdimsuse sattevaartus (tagasiside) Prin - Prmax,
sammuga x
L - : MW/min
13 M_ME NA |1004 | P languse kiirus MW/min ﬁkl\t/'lo’v"/‘:::;?“g: '22%‘:5‘6';'"“3 (MW/min) (samm
> (189 1MW/min)
~ . . Aktiivvdimsuse tdusu kiirus (MW/min) MW/min (samm
14 M_ME_NA 1005 P tdusu Kiirus MW/min (1MW/min), (tagasiside) AMW/min)
I Teoreetiliselt vdimalik seatav
15 M_ME_NA 1006 voimalik P MW aktiivvdimsuse sattevaartus (AGC) MW
Teoreetiliselt vdimalik seatav
16 M_ME_NA 1007 minimaalne P MW minimaalne aktiivvdimsuse sattevaartus MW
(AGC)
AKTIIVVOIMSUSE KIIRE PIIRAMINE
17 C_DC_NA 3 P avariipiirang 80% Valja/Toosse |Avariipiirang 80% aktiivvdimsusest 10=0n,01=0ff
18 C_DC_NA 4 P avariipiirang 60% Valja/Toosse | Avariipiirang 60% aktiivvéimsusest 10=0n,01=0ff
19 C_DC_NA 5 P avariipiirang 40% Valja/Toosse | Avariipiirang 40% aktiivvéimsusest 10=0n,01=0ff
20 C_DC_NA 6 P avariipiirang 20% Valja/Toosse |Avariipiirang 20% aktiivvdimsusest 10=0n,01=0ff
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M_SP_TA

Avariipiirang 80% aktiivvdimsusest

- o e _ _
21 (TB) 3003 P avariipiirang 80% Toos/Valjas (tagasiside) On=1,0ff=0
— 5 —
22 M_SP_TA 13004  |P avariipiirang 60% Toos/Valjas | \variipiirang 60% akliivvoimsusest On=1,0ff=0
(TB) (tagasiside)
— 5 —
23 M_SP_TA 13005  |P avariipiirang 40% Tods/Valjas | 2varipiirang 40% aktiivvoimsusest On=1,0ff=0
(TB) (tagasiside)
— 5 —
24 M_SP_TA  |3006  |P avariipiirang 20% Tods/Valjas | 2varipiirang 20% aktiivvoimsusest On=1,0ff=0
(TB) (tagasiside)
PINGEJUHTIMISSIGNAALID
25 C_SC NA 7 Juhtimine U=const Toosse 52?22';’,{?? ergia juhtimine pinge jargi On=1,0ff=0
- _ o Reaktiivenergia juhtimine Q jargi _ _
26 C_SC NA 8 Juhtimine Q=const Tdbsse Q=const** On=1,0ff=0
27 C_SC NA 9 Liitumispunkti Q=0*** Tddsse/Valja | Liitumispunkti Q seatakse 0 peale 10=0n,01=0ff
28 C_SE_NA 6206 XXX kV Uab satted kV Pinge sate funktsiooni U=const korral 11s(t)ep112?<i\(/v
29 C_SE_NA 6207 XXX KV Q satted Mvar Q sate funktsiooni Q=const korral Qmin...0...Qmax
, step 1 Mvar
30 M_ME_NA 1008 XXX kV Uab sitted KV Pinge §§te funktsiooni U=const korral 110...123kV,
(tagasiside) step 1 kV
31 M_ME_NA 1009 XXX KV Q satted Mvar Q satg fgnktsmonl Q=const korral Qmin...0...Qmax
(tagasiside) , step 1 Mvar
32 M_SP_TA 13007 | juhtimine U=const Tods/Valjas | eaktivenergia juhtimine pinge jarg On=1,0ff=0
(TB) U=const
33 M_SP_TA 3008 | juhtimine Q=const Tods/Valjas | ~eaktiivenergia juhtimine Q jargi On=1,0ff=0
(TB) Q=const
34 M_SP_TA 3009 Liitumispunkti Q=0 Sees/Viljas Liitumispunkti Q seatakse 0 peale 10=0n,01=Off

(tagasiside)
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LULITITE ASENDINAIDUD

Liitumispunkti Ghendatud jéutrafode

36 :\./II_TBE))P—TA 2001 CXT ML xNx Sees/Valjas neutraali maandusliliti, iga maandusliiliti | 10=0n,01=0ff
eraldi
M_DP_TA . Liitumispunkti Uhendatud joutrafode _ _
37 (TB) 2002 CXT VL xxx kV Sees/Valjas voimsuslilitid (kbik trafo Slad) 10=0n,01=0ff
M_DP_TA . Liitumispunkti Ghendatud joutrafode _ _
38 (TB) 2003 CXT LL xxx kV Sees/Valjas lahKlillitid (kdik trafo Slad) 10=0n,01=0ff
M_DP_TA . Liitumispunkti Ghendatud joutrafode _ _
39 (TB) 2004 CXT ML xxx kV Sees/Valjas maanduslilitid(kdik trafo 6lad) 10=0n,01=0ff
MOOTMISED, INFORMATSIOON OPERAATORILE
Teoreetiliselt vdimalik seatav
40 M_ME_NA 1010 voimalik Q+ MVar maksimaalne reaktiivvdimsus MVar
litumispunkti suhtes
Teoreetiliselt vdimalik seatav
41 M_ME_NA 1011 voimalik Q- MVar minimaalne reaktiivvdimsus MVar
litumispunkti suhtes
42 M_ME NA [1012 |Tédst viljas olev P MW Toost valjas voi hoolduses olev MW
nimiaktiivvdimsus
43 M_ME_NA [1013 Uletuulest kasutamatu P MW Uletuulest kasutamatu aktiivwvdimsus MW
44 M_ME_NA 1014 Alatuulest kasutamatu P MW Alatuulest kasutamatu aktiivvdimsus MW
45 M_ME_NA [1015  |CXT XXX kV Uab KV Liitumispunkti tihendatud joutrafode KV
pinge moéotmised (koik trafo dlad)
46 M_ME_NA [1016 |CXT XXX kV P MW Liitumispunkti tihendatud joutrafode MW
pinge mdéotmised, (kdik trafo dlad)
47 M_ME NA [1017 |CXTXXXkVQ Mvar Litumispunkti ihendatud joutrafode MVar
pinge mootmised (koik trafo dlad)
Liitumispunkti Ghendatud jéutrafo pinge
48 M_ME_NA 1018 CXT XXX kV la A modtmised XXX kV, igale trafo kohta A
eraldi (kbik trafo 6lad)
49 M_ME_NA 1019 Energiapargimooduli P MW Aktiivvdimsuse mddtmine neto MW
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50 M_ME_NA 1020 Energiapargimooduli P MW Aktiivvdimsuse mddtmine bruto MW
51 M_ME_NA 1021 Otseliini P*** MW Otseliini P*** MW
52 M_ME_NA 1022 Otseliini Q*** Mvar Otseliini Q*** Mvar
53 M_ME_NA 1023 Vénkesummuti (PSS) Toos/Valjas | Vonkesummuti (PSS) asend On=1,0ff=0
ALARMID, INFORMATSIOON OPERAATORILE
Avariiline . : -
M_SP_TA . - . Avariiline primaarreguleerimine
54 (TB) 3010 ?rlmaarreguleerlmlne Tekkis/Tagastus tlesageduse korral 166s (LFSM-O)
Ulesageduse korral
Avariiline . . -
M_SP_TA . . . Avariiline primaarreguleerimine
55 (TB) 3011 primaarreguleerimine Tekkis/Tagastus alasageduse korral to6s (LFSM-U)
alasageduse korral
56 M_SP_TA 3012 CXT(LYYY) kaitse Tootas/Tagastu Kllendlkalts:e.d, r"n!lllel on toime On=1,0ff=0
(TB) S vorguettevotja lulitile
INFORMATSIOON PROGNOOSISUSTEEMILE
57 M_ME_NA 1024 Tuule kiirus m/sek Tuule Kiirus m/sek
58 M_ME_NA 1025 Tuule suund deg Tuule suund deg
59 M_ME_NA 1026 Ohu temperatuur C Ohu temperatuur C
60 M_ME_NA 1027 Ohu réhk mbar (hPa) El OLE KOHUSTUSLIK mbar (hPa)
61 M_ME_NA 1028 Paikeseintensiivsus W/m2 Paikeseintensiivsus W/m2
XX kV, XXX KV pingeklass, (naiteks 10 kV vai 110 kV)
LYYY liini tahis

CXT joutrafo tahis, X joutrafo jarjekorranumber

GX generaatori tahis; X generaatori jarjekorranumbernumber

* - ainult
koostootmisjaamade
korral
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** - kui Q=const on aktiveeritud, U=const automaatselt deaktiveeritakse, kui Q=const on
deaktiveeritud, siis U=const aktiveeritakse automaatselt
*** - ainult segapaigaldisel

SUNKROONMOODUL
Positsioo IEC
n Andmetiiiip | Aadress |Nimi Olek Kirjeldus Vaartus
JUHTSIGNAALID JA TAGASIDE
SAGEDUSSTABIILSUSE TAGAMISEKS NOUTAVAD SIGNAALID
Primaarreguleerimine v . . . o 10 = Toosse, 01
1 C DC _NA 1 (FCR) Tdosse/Valja | Primaarreguleerimine (FCR) 10 % - Vilja
, o 2-12 %,
2 C_SE_NA 6201 statism % Statismi sattevaartus o
sammuga 1 %
. . 0 - 500 mHz,
3 C_SE_NA 6202 sagedusregulaatori mHz S?ged.g"sregulaatorl tundetuse sammuga 10
tundetus sattevaartus mHz
M _DP_TA Primaarreguleerimine o N s Primaarreguleerimine (FCR) 10 % Tdos = 1, Valjas
4 (TB) 3001 | FeR) Toos/Valjas | - asiside) =0
_ o,
5 M_ME_NA 1001 statism % Statismi sattevaartus (tagasiside) 2-12 %, o
sammuga 1 %
. . 0 - 500 mHz,
sagedusregulaatori Sagedusregulaatori tundetuse
6 M_ME_NA 1002 mHz L sammuga 10
tundetus sattevaartus (tagasiside)
mHz
SAGEDUSSTABIILSUSE VOI PIIRKONNA STABIILSUSE TAGAMISEKS NOUTAVAD SIGNAALID
AKTIIVVOIMSUSE REGULEERIMINE SATE JARGI KOOS TOUSU JA LANGUS KIIRUSEGA
Aktiivvéimsuse . I D e
7 C_DC_NA 2 reguleerimine (AGC, TossseValja Lisaks aktiivvéimsuse juhtimisele peab |10 = Tddsse, 01

aFRR, mFRR)

toimima vbdimsuspiiranguna

= Valja
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Pmin = Pmax,

8 C_SE_NA 6203 P sate MW Aktiivvdimsuse sattevaartus
sammuga X
9 C_SE_NA 6204 P languse kiirus MW/min Aktiivvdimsuse langus kiirus (MW/min) MW/mln. (samm
1MW/min)
10 C_SE_NA [6205 | P tdusu kiirus MW/min | Aktiivvaimsuse tousu kiirus (MW/min) | MW/min (samm
1TMW/min)
Aktiivvdimsuse Aktiivvéimsuse reguleerimine (AGC, o s
11 I(Yll_—BE))P—TA 3002 reguleerimine (AGC, Toos/Valjas | aFRR, mFRR)sattevaartuse jargi Toos _=1(’) Valjas
aFRR, mFRR) (tagasiside)
12 M_ME_NA |1003 P sate MW Aktiivvdimsuse sattevaartus (tagasiside) Prin - Prma
sammuga x
I .. . MW/min
13 M_ME_NA |1004 | P languse kiirus MW/min Gﬂ%ﬂﬁ“ﬁg '22?;;6';'"“3 (MW/min) (samm
- \1ag 1MW/min)
~ . . Aktiivvéimsuse tdusu kiirus (MW/min) MW/min (samm
14 M_ME_NA 1005 P tdusu Kiirus MW/min (1MW/min), (tagasiside) AMW/min)
L Teoreetiliselt vdimalik seatav
15 M_ME_NA 1006 voimalik P MW aktiivvdimsuse sattevaartus (AGC) MW
Teoreetiliselt vdimalik seatav
16 M_ME_NA 1007 minimaalne P MW minimaalne aktiivvdimsuse sattevaartus MW
(AGC)
PINGEJUHTIMISSIGNAALID
15 C_SC_.NA |3 Juhtimine U=const Totsse || canveneraiajuiimine pinge jarg On=1,0ff=0
16 C_SC_.NA |4 Juhtimine Q=const Tovsse | pooeivenergiajuntimine QJsrg On=1,0ff=0
17 C_SC_NA 5 Liitumispunkti Q=0*** Tdosse/Valja | Liitumispunkti Q seatakse 0 peale 10=0n,01=0ff
18 M ME NA 1008 XXX kV Uab sétted KV Pinge §§te funktsiooni U=const korral 110...123kV, step
- - (tagasiside) 1kV
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Q séate funktsiooni Q=const korral

Qmin...0...Qmax

19 M_ME_NA |1009 XXX kV Q satted Mvar -
(tagasiside) , step 1 Mvar
20 M_SP_TA 13003 | Juhtimine U=const TossValjas | cakuivenergia juhtimine pinge jargi On=1,0ff=0
(TB) U=const
21 M_SP_TA 13004  |Juhtimine Q=const ToésViljas | ReaKtivenergia juhtimine Q jdrg On=1,0ff=0
(TB) Q=const
20 M_SP_TA 3005 Liitumispunkti Q=0 Sees/Viljas L||tum|.s;.)unkt| Q seatakse 0 peale 10=0n,01=Off
(tagasiside)
23 C_SE_NA 6206 XXX KV Q satted Mvar Pinge sate funktsiooni U=const korral Qmin...0...Qmax
, step 1 Mvar
24 C SE NA |6207 |XXXKV Uab satted KV Q séte funktsiooni Q=const korral 110..1 12?(':/\/ step
LULITITE ASENDINAIDUD
M DP TA Liitumispunkti Ghendatud jéutrafode
25 (TT3) - 2001 CXT ML xNx Sees/Valjas neutraali maandusliliti, iga maandusluliti| 10=0n,01=0ff
eraldi
M _DP_TA . Liitumispunkti Ghendatud jéutrafode _ _
26 (TB) 2002 CXT VL xxx kV Sees/Valjas voimsuslilitid (kbik trafo 6lad) 10=0n,01=0ff
M _DP_TA . Liitumispunkti Ghendatud joutrafode _ _
27 (TB) 2003 CXT LL xxx kV Sees/Valjas lahkllitid (kbik trafo Glad) 10=0n,01=0Off
M _DP_TA . Liitumispunkti Ghendatud jéutrafode : _
28 (TB) 2004 CXT ML xxx kV Sees/Valjas maanduslilitid(kaik trafo dlad) 10=0n,01=0ff
M DP TA Naitab, kas generaator t66tab
29 (T_B) - 2005 GX XX kV VL xxx Sees/Valjas |suUsteemiga paralleelis voi mitte. Iga 10=0n,01=0ff
generaator eraldi
MOOTMISED, INFORMATSIOON OPERAATORILE
30 M_ME_NA [1010  |CXT XXX kV Uab KV Liitumispunkti ihendatud joutrafode KV
- - pinge mdotmised (koik trafo dlad)
Liitumispunkti Ghendatud joutrafode
31 M_ME_NA 1011 CXT XXX kV P MW aktiivvdimsuse mddtmised (koik trafo MW

Blad)
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Liitumispunkti Ghendatud jéutrafode

32 M_ME_NA 1012 CXT XXX kV Q Mvar reaktiivvdimsuse mddtmised, (kdik trafo Mvar
olad)
33 M_ME_NA [1013  |CXT XXXkV la A Liitumispunkti tihendatud joutrafode A
- = voolu modtmised (kdik trafo 6lad)
34 M ME NA 1014 GX XX KV P MW Generaatorl.vaIJundaktuvv0|msus, MW
- - generaatori juures
35 M_ME_NA 1015 GX XX KV Q Mvar Generaatorl.vaIJundreaktuvvmmsus, Mvar
generaatori juures
36 M_ME_NA 1016 Pth MW Soojuskoormus™ MW
37 M_ME_NA [1017  |110/xxjoutrafo nr Jéutrafo astmeliiliti asend
astmeldliti aste
38 M_ME NA |1018 |GXXXXkVF Hz Generaatori sagedus(mGodetud
generaatorite terminalidest)
39 M_ME_NA 1019 GX XXX kV Uab kV Generaatori klemmipinge
40 M_ME_NA 1020 Toost valjas olev P MW Toost valjas olev nimiaktiivvéimus MW
41 M_ME_NA 1021 Otseliini P*** MW Otseliini P MW
42 M_ME_NA 1022 Otseliini Q*** Mvar Otseliini Q Mvar
. Maksimaalselt véimalik netovéimsus
43 M_ME_NA 1023 XXX kV P maksimum MW e : MW
- - litumispunkti suhtes
i Minimaalselt vdimalik netovdimsus
44 M_ME_NA 1024 XXX kV P miinimum MW litumispunkti suhtes (XXXKV) MW
45 M_ME_NA 1025 Voénkesummuti (PSS) Toéos/Valjas | Vonkesummuti (PSS) asend On=1,0ff=0
ALARMID, INFORMATSIOON OPERAATORILE
Avariiline . . o
M_SP_TA . o . Avariiline primaarreguleerimine _ _
46 (TB) 3006 primaarreguleerimine Tekkis/Tagastus ilesageduse korral 166s (LFSM-O) On=1,0ff=0

Ulesageduse korral
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M_SP_TA

Avariiline

Avariiline primaarreguleerimine

47 (TB) 3007 primaarreguleerimine Tekkis/Tagastus alasageduse korral 166s (LFSM-U) On=1,0ff=0
alasageduse korral
48 M_SP_TA 3008 CXT(LYYY) kaitse Todotas/Tagastu Kllendlkalts:e.d, r.1."|!lllel on toime On=1,0ff=0
(TB) S vorguettevotja lulitile

XX kV, XXX kV pingeklass, (naiteks 10 kV vdi 110 kV)
LYYY liini tahis

CXT joutrafo tahis, X joutrafo jarjekorranumber

GX generaatori tahis; X generaatori jarjekorranumbernumber

* - ainult

koostootmisjaamade

korral

** - kui Q=const on aktiveeritud, U=const automaatselt deaktiveeritakse, kui Q=const on
deaktiveeritud, siis U=const aktiveeritakse automaatselt
*** - ainult segapaigaldisel
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7 Tarbimissuunalisel liitumisel néutud signaalide maht

SIGNAALID ENERGIASUSTEEMI JUHTIMISKESKUSESSE

Liitumispunkt
330kV, 110 kV

voi keskpinge Extension
poolel in Estonian
Signal/ Data to
indication/ Signal name in Elering | Signal
Location Object measuring Estonian Command1 | Command2 | RCC type Remarks |Maht
Client power Earthing Earthing switch | CXT neutraali ML
transformer switch open / close XXXX Vaéljas Sees DP_TB 1
Control
(local/remote)
Client power mode of feeder
transformer terminal CXT juhtimine ELV Kaug Kohalik SP_TB 1
ARS on /off C1T-C2T RLA Valjas Toos SP_TB 1
ARS operated C1T-C2T RLA t66 Tagastus Tekkis SP_TB 1
XX kV power Circuit breaker
transformer bay | Circuitbreaker | open / closed CXT XX kV VL CXTx |Valjas Sees DP_TB 1
Truck open / CXT XX kV VA CXTx
Truck close vanker Viljas Sees DP_TB 1
Disconnector
Disconnector |open / closed CXT XX kV LL CXTx |Valjas Sees DP_TB 1
Earthing Earthing switch
switch open / closed CXT XX kV ML CXTx | Valjas Sees DP_TB 1
XX kV bus Circuit breaker
coupler bay Circuitbreaker | open / closed XX KV SVL xxxx Valjas Sees DP_TB 1
Truck open / XX KV SVL VA xxxx
Truck close vanker Viljas Sees DP_TB 1
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Disconnector

Disconnector |open / closed XX kV SVLL xxxx Valjas Sees DP_TB
Busbar
XX kV busbar voltage XX KV Xs. latipinge
voltage transformer | Voltage Uab Uab ME_NC
Vajalik
vaid juhul
kui Kliendi
400V AC Load break oT
auxiliary power switch closed / Kliendi 0,4 kV OT reserveerib
switchboard AC opened sisendi KL Viljas Sees DP_TB ER OT-d
Vastavalt
alltoodud
Group
Client protection signaalide
Group signals | GA1 tripped Kliendi CXT kaitse Tagastus Tootas SP_TB naitele
Vastavalt
alltoodud
Group
signaalide
naitele.
Vajalik
vaid juhul
kui Kliendi
Failure of Client |Kliendi oT
AC distribution vahelduvvoolukeskuse reserveerib
GA2 centre rike Tagastus Tekkis SP_TB ER OT-d

Group Signals - grupisignaalides peavad
olema signaalid, mis tootavad
pohivorguettevotja liilititele
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Signaalide maht lepitakse kokku vastavalt
tarbimispaigaldise iseloomule

Group signaalid voiksid sisaldada alljargnevat

TX gas relay tripped CXT gaasikaitse Tagastus Tootas
TX general trip of differential
protection relay CXT dif. kaitse Tagastus Tootas
TX over-pressure valve tripped CXT ulerdhuklapp Tagastus Tootas
TX over-pressure valve of tap-changer
diverter switch tripped CXT astmelliti Gleréhuklapp Tagastus Tootas
TX flow relay of tap-changer
diverter switch tripped CXT jugarelee Tagastus Tootas
TX oil temperature tripped CXT ali tletemp. kaitse Tagastus Tootas
TX temperature of windings tripped CXT mabhise Uletemp. kaitse Tagastus Tootas
TX general trip of 110 kV protection CXT 110 voolukaitse Tagastus Tootas
ARC tripped CXT XX kV kaarekaitse Tagastus Tootas
BFP tripped CXT XX kV VLTK Tagastus Tootas GA1
CB tripped Kliendi 0,4 kV peallliti kaitse Tagastus Tootas
Kliendi 0,4 kV OT1 ala- voi
Under- or overvoltage ulepinge Tagastus Tekkis
Feeder dead Kliendi 0,4 kV fiidri rike Tagastus Tekkis
Failure of terminal Kliendi 0,4 kV OT terminali rike Tagastus Tekkis
ARS operated Kliendi 0,4 kV OT RLA t66 Tagastus Tekkis GA2
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LISA 1
AS ELERING VPN andmeside loomise (IPSec tunneli) tehnilised parameetrid:

1. Tunneli otspunktid
1.1. Pdhivorguettevétja IP:
1.2. Kliendi IP:

2. Tunneli reziim: Routed

2.1. Policy-based

2.1.1. proxy-id local: (Eleringi pool, vaikimisi 0.0.0.0/0)
2.1.2. proxy-id remote: (Kliendi pool, vaikimisi 0.0.0.0/0)
2.2. Nat Traversal : Jah

2.3. Dead Peer Detection: Jah

2.4. Keep Alive : 30 sekundit

3. IKE Phase1

3.1. Autentimise meetod: pre-shared key (edastatakse Eleringi poolt andmeside loomise avalduse esitamisel)
3.2. krlpteerimise algoritm: (vaikimisi AES256)

3.3. terviklikkuse algoritm: (vaikimisi sha1)

3.4. vdtmevahetus: (vaikimisi DH Group 2)

3.5. IKE SA eluaeg: sekundit (vaikimisi 28800 sekundit)
4. IPSec Phase2

4.1. kripteerimise algoritm: (vaikimisi AES256)

4.2. terviklikkuse algoritm: (vaikimisi sha1)

4.3. vétmevahetus: (vaikimisi DH Group 2)

4.4, IPSec SA eluaeg: sekundit(vaikimisi 3600 sekundit)

4.5. protokoll: ESP

4.6. autokey Keep Alive : Jah
4.7. auto-negotiate : Jah

4.8. PFS : Jah

Kliendi kontaktisik

Nimi:

Email:

Telefon:
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